Descubra la nueva unidad
de control Micrologic E

La forma mas inteligente de instalar la
medida de energia donde la necesita

La medida de energia distribuida constituye

un primer paso critico para reducir el consumo
de energia. Le ayudara a comprender
exactamente dénde, cuando y cuanta energia
esta consumiendo en sus instalaciones para que
pueda descubrir oportunidades para mejorar su
eficiencia.

La nueva unidad de control Micrologic E para
interruptores automaticos Compact NS

y Masterpact NT/NW combina de manera
asequible proteccion, medida y comunicacion
de una forma inteligente, segura y sencilla.

Este sera un primer paso importante hacia un
programa completo de Gestion Activa de la
Energia que puede aportar un ahorro de energia
de hasta el 30%

www.schneider-electric.com

* Como parte de un programa completo de Gestidén Activa de la Energia
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Diagramas
de alambrado
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Simbolos
Q : Compact NS CAF1/CAF2 : contactos avanzados al cierre del
SD : contacto de sefalizaciéon mando rotativo
de disparo F1 :interruptor automatico de proteccion
OF1 : contacto de sefializacion de la MN/MX
de la posicion de los polos H1 : lampara de sefializacion - posicion
MN : bobina de disparo de minima disparado
tension
MX : bobina de disparo por emision Nota :
de corriente Esquema representando circuitos como «fuera de ten-
CAO1 : contacto avanzado a la apertura sion», todos los aparatos «abiertos» y los relés en po-

del mando rotativo

sicion «reposo».
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Diagramas Compact NSX100 a 630

de alambrado . L. .
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Micrologic A6 E Funcionamiento a distancia g
A/IE Comunicacioén MN: bobina de minima tension I
H(WH), L(BL): datos ° e
- (BK), + (RD): fuente de ali tacion de 24 V
(BK), + (RD) ugn e de alimentacion de cc MX: bobina de emisién )
AJ/E  ZSI (Zone Selective Interlock)) ©
Z2:zsl ouT IS
Z3: ZSI IN SOURCE A4: orden de apertura ©
Z4: ZSI IN ST (corto retardo) A2: orden de cierre 2
Z5: Z8! IN GF (defecto a tierra) B4, A1: fuente de alimentacion a la motorizacion a
Nota: Z3, Z4, Z5 para NSX400/630 Gnicamente. ) o
L1: posicion manual (manu)
AJE ENCT: transformador de intensidad neutro externo: - 8 - - 3 o
- cable blindado con 1 par trenzado (T1, T2) B2: Enclavamiento SDE (obligatorio para el funcionamiento correcto)
- blindaje a tierra en un extremo Unicamente (extremo TI). BPO: pulsador de apertura J
Conexién L = 30 cm max. : -
- longitud maxima de 10 metros BPF: pulsador de cierre

- seccion de cable de 0,4 a 1,5 mm 2
- cable recomendado: Belden 8441 o equivalente.

E ENVT: acoplamientos de tensién neutro externos para la conexion al - -
neutro a través de un interruptor automatico 3P. BSCM: estado del interruptor automatico y bloque de control

B4,A1: alimentacion de la motorizaciéon
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DB115708

Diagramas Compact NSX100 a 630

de alambrado ... .
Interruptores automaticos fijos (cont.)

Contactos de senalizacion
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El diagrama aparece con circuitos desactivados, Contactos de senalizacion

todos los aparatos abiertos, conectados y OF2/OF1: Contactos de sefalizacion ON/OFF del interruptor automatico
cargados y los relés en posicion normal OF4 /OF3: Contactos de sefalizacion ON/OFF del interruptor automatico
(NSX400/630)
Los terminales que se muestran en rojo O debera conectarlos  SDE: Contacto de sefializacion de disparo por defecto (cortocircuito,
el cliente. sobrecarga, defecto a tierra, fuga a tierra)
SD: Contacto de sefalizacién de disparo
CAF2/CAF1: Contacto avanzado al cierre (Unicamente mando rotativo)
CAO1: Contacto avanzado a la apertura (Unicamente mando rotativo)
SDV: Contacto de sefializacion de disparo de defecto o fuga a tierra
RD: rojo VT: Vvioleta
WH: blanco GY: gris
YE: amarillo OR: naranja
BK: negro BL: azul

GN: verde
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Interruptor automatico

aguas arriba

Interruptores automaticos extraibles

Compact NSX100 a 630
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El diagrama aparece con circuitos desactivados,

todos los aparatos abiertos, conectados,
cargados y los relés en posicion normal.
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DB115710

Diagramas Compact NSX100 a 630

de alambrado L. ,
Interruptores automaticos extraibles (cont.)

Contactos de senalizacion Contactos de chasis
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Micrologic A6 E Funcionamiento a distancia

A/E Comunicacion MN: bobina de minima tensién
H(WH), L(BL): datos o
- (BK), + (RD): fuente de alimentacién de 24 Vcc MX: bobina de emision
AJE ZSI (Zone Selective Interlock) Motorizacion (MT)
Z1:ZS1 OUT SOURCE A4: orden de apertura
Z2:ZS10UT A2: orden de cierre
Z3:ZSIIN SOURCE B4, A1: alimentacion de la motorizacion
Z4: ZSI IN ST (corto retardo) L1: posicién manual (manu)
Z5: ZS| IN GF (defecto a tierra) B2: Enclavamiento SDE
Nota: Z3, Z4, Z5 para NSX400/630 unicamente. (obligatorio para la recarga automatica o a
A/E ENCT: transformador de intensidad neutro externo: distancia)
- cable blindado con 1 par trenzado (T1, T2) BPO: pulsador de apertura
- blindaje a tierra en un extremo Unicamente (extremo TI). BPF: pulsador de cierre
Conexién L =30 cm max. Motorizacion comunicante (MTc)
- longitud maxima de 10 metros B4, A1: alimentacion de la motorizacién
- seccion de cable de 0,4 a 1,5 mm2 BSCM: estado del interruptor automatico y bloque de
- cable recomendado: Belden 8441 o equivalente. control
E ENVT: acoplamientos de tension neutro externos para la
conexion al neutro a través de un interruptor automatico 3P. OF2/OF1: contactos de sefalizacion ON/OFF del
interruptor automatico
OF4/OF3:  contactos de sefializacion ON/OFF del
RD: rojo VT: violeta interruptor automatico (NSX400/630)
WH: blanco GY: gris SDE: contacto de sefalizacion de disparo por defecto
YE: amarillo OR: naranja (cortocircuito, sobrecarga, defecto a tierra,
BK: negro BL: azul fuga a tierra)
GN: verde SD: contacto de sefalizacion de disparo
CAF2/CAF1: contacto avanzado al cierre
Los terminales que se muestran en rojo O/ O debera conectarlos el cliente. (4nicamente mando rotativo)
CAO1: contacto avanzado a la apertura
(Unicamente mando rotativo)
SDV: contacto de sefalizacion de disparo de defecto

o fuga a tierra (bloque Vigi adicional)
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Diagramas Compact NSX100 a 630

de alambrado A .
Motorizacion

El diagrama aparece con circuitos desactivados, Motorizacion (MT) con rearme automatico

todos los aparatos abiertos, conectados y
cargados y los relés en posicion normal

Y

DB114666

Tras el disparo iniciado mediante el botén “Trip” o
mediante la bobina de minima tensién (MN) o la bobina
de emision (MX), el rearme del interruptor puede ser
automatico, a distancia o manual.

Tras el disparo debido a un defecto eléctrico (con un
contacto SDE), el rearme debe realizarse de forma
manual.

o\

Motorizacion (MT) con rearme a distancia
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Simbolos
Q: interruptor automatico s W ~ (+)

A4:  orden de apertura g '

A2:  orden de cierre 8 ot $ooomees

B4,A1: alimentacion de la motorizacion E- E-\'

L1: posicion manual (manu) BPO \ BPF

B2: Enclavamiento SDE (obligatorio para el
funcionamiento correcto)

BPO: pulsador de apertura

BPF: pulsador de cierre

SDE: contacto de sefializacién de disparo por
defecto (cortocircuito, sobrecarga, defecto
atierra, fuga a tierra)
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Diagramas
de alambrado

Compact NSX100a 630

Motorizacion (cont.)
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Pantalla de configuracion de la utilidad RSU
para la motorizacién comunicante.
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Representacion esquematica de la motorizaciéon comunicante (MT).

Pantalla de RSU de la motorizacion comunicante (MTc)
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Diagrama de una sola linea de la motorizacion comunicante

Las d6rdenes de apertura, cierre y rearme se transmiten a través de la red de comu-
nicacion.

Los parédmetros “Activar rearme automatico” y “Activar rearme incluso si SDE” deben
ajustarse con el software RSU a través de la pantalla, haciendo clic en el texto azul.

“Auto/manu” es un interruptor de la parte frontal del motorizacion.

Q: interruptor automatico
B4,A1: alimentacién de la motorizacion

BSCM: estado del interruptor automatico y bloque de control
Los terminales que se muestran en rojo O debera conectarlos el cliente.
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Diagramas
de alambrado

Compact NSX100 a 630

Bloque SDx con Unidad de Control Micrologic

El diagrama aparece con circuitos desactivados,
todos los aparatos abiertos, conectados

y cargados y los relés en posicién normal.

SD1, SD3: fuente de alimentacion del bloque SDx

SD2: salida 1 (80 mA max.)
SD4: salida 2 (80 mA max.)

SD2 SD4
Micrologic 2 SDT -
Micrologic 5 SDT o salida 1 PAL Ir o salida 2
Micrologic 6 SDT o salida 1 SDG o salida 2

Los terminales que se muestran en rojo O debera conectarlos
el cliente.

Conexion

DB115411

DB115712

Y ~(+)24a415V
STD o PAL Ir o
salida 1 SDG o
salida 2
oosbs sbz . SD4
SDx :
X ‘ I

Funcionamiento

«——trablr —»

>105 % Ir ---mmmmmmmmmm o -

T
[ |

g >15A

>90

g

Alart

automatico

90 >105

%uir @ ‘

I: corriente de carga

PAL Ir: prealarma de sobrecarga térmica
SDG: sefial de defecto a tierra

SDT: sefial de defecto térmico

Q: interruptor automatico

Orden de disparo
del interruptor

Rearme del
interruptor
automatico

Scl&neider
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SR o Compact NSX100 a 630
Bloque SDTAM con Micrologic M

El diagrama aparece con circuitos desactivados, Conexién

todos los aparatos abiertos, conectados

cargados y los relés en posicion normal. g 4 ~ (+)24 2415V
Rearme _ Orden £-) I I
manual SDT KA1 de KMA
SD1, SD3: fuente de alimentacion del bloque sD3 sD2 SD4 clere
SDTAM ;T O D D
SD2: salida de sefial de defecto térmico ' SDTAM ' ' ‘
(80 mA max.) = P ; ; ~ Orden |
SD4: salida de control de contactor Q\ L4810 R v A ‘ geenura
(80 mAmax.) : 2-@-12 N “\ e
SD2 SD4 1PN 14 . . !
Micrologic2-M SDT KA1 ‘ 3g&la:all:rme ;lftomético (miln-u-t;);)- --------- *' ! KAt
Micrologic6 E-M SDT KA1 B D1
Los terminales que se muestran en rojo O debera conectarlos
el cliente. KMA1
KM1
v ~()

Funcionamiento

E Clase (tr)a7,2Ir
B >95% T -mmmemmmmeeomnns j
<400 ms
<BWNT --n-mm-- :
—L - |
SDT | 3 it | :
| | o : |
KA1 : : i /I f -‘—f—
KM1 : | : 'f '/ l |
3 ‘ Ll -
a 1 3 —i —
! | | / I ! !
! " T
4 3“ £ s i 400 ms antes de la Orden de
- | orden de disparo cierre del
| del interruptor contactor
oz e automatico Rearme
3 4 manual o
automatico
I: corriente de carga

SDT: sefial de defecto térmico

KA1: relé auxiliar (por ejemplo, relé Schneider Electric RDN o RTBT)
KM1: contactor de motor

Q: interruptor automatico
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Diagramas Compact NS630b a NS1600

de alambrado . .
Aparatos fijos y extraibles

Red [l Unidad de control

g
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A 343 S
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H or
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Los esquemas representan circuitos “sin tensién”, todos los aparatos “abiertos,
enchufados y armados” y los relés en posicion “reposo”.

Unidad de control Qperacinremota

u u E1-E6 = comunicacion MN : Bobina de minima tensién
o
u Z1-Z5 = zona de interclavamiento selectivo MX2 : Bobina de apertura

Z1 =28l sin tensién

Z2 =ZS| OUT; Z3 = ZSI con tension

Z4 =78l en ST (corto retardo)

Z5 =178l en GF (falla a tierra)

M1 = entrada bloque Vigi (Micrologic 7)

u T1,T2, T3, T4 = neutro externo
M2, M3 = entrada bloque Vigi (Micrologic 7)

L F2+, F1—fuente de alimentacion externa 24 Vdc

- unidad de control Micrologic basica

A: ampérmetro digital
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Diagramas Compact NS630b a NS1600

de alambrad i i
€ alambrado Aparatos fijos y extraibles (cont.)

Senalizacion de los contactos Configuracion de bornera (operacion manual)
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Contactos de seinalizacion

OF4/0OF3/0F2/OF1 : contactos de sefalizacion . § -
3EEFEE
SDE : contacto de sefializacion de falla a tierra .
(cortocircuito, sobrecarga, falla a tierra) _mmm . e
1212 T1T2T3T4 T
SD : contacto de sefializacion de disparo U R I A SO |
(operacién manual) —
| ; LY} 1 LY} 1
CAF2/CAF1 . contacto avanzado de cierre Fro Bl SDE|OF3 | OF2|OF1
(mando rotatorio) 1 @81 /®31|@21|®11
®82 012 2|82
CAO2/CAO1 : contacto avanzado de apertura U o = ©84|@34|®24 @14
(mando rotatorio) = =
o el
E B4 A4 A2 A1
; - - ®lele s
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Diagramas Masterpact NTO6 a NT16

de alambrado .. .
Aparatos fijos y extraibles

Los esquemas representan circuitos “sin tension”, todos los aparatos “abiertos, enchufados y armados” y los relés en posicién “reposo”.

Unidad de control Mando eléctrico

. e . 5
potencia ! int. aguas arriba ! int. aguas abalo: - ' ' ' R :ég ' gg
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E llllﬂl l II S O‘- 5 Q_ @
' — T T T T To Tt T TO ~ = = © (&) Q o
X S Rl D =L i S S
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SDE2 / Res [Spl=ill MN /MX2 MX1 XF PF MCH
8% Ok# 6846 %02 %18 |%c2® [Oa2® | %5 | %82°
182 82 C3 | A3 | 252 | B3
66 &6 5 |6 b6 66 b (6 6|6 6|8 5|65
181/ K1 81 D1 /C11 C1 | A1 | 251 | B1

Unidad de control Mando eléctrico
u u u Com : E1-E6 = comunicacion SDE2 : Contacto Sefal de Defecto Eléctrico
o
u u u UC1 : Z1-Z5 = selectividad l6gica Res : Rearme adistancia
Z1=2S| OUT SOURCE
Z2=7SI0OUT; Z3=ZSIIN SDE1 : Contacto Sefal de Defecto Eléctrico
FUENTE (suministrado en estandar) o
Z4 =ZSI IN ST (corto retardo) e
Z5 =ZSI| IN GF (defecto a tierra) MN : Bobina de minima tension 5
L L L M1 = entrada blog. Vigi (Micrologic 7) o IS
MX2 : Bobina de apertura 2
u u u UC2 : T1,T2,T3, T4 = neutro exterior ©
u L L M2, M3 = entrada bloque Vigi MX1 : Bobinade apertura -
(Micrologic 7) (estandar o comunicante) ©
UC3 : F2+, F1-—alimentacién 24 Vcc %
L L L exterior XF : Bobina de cierre o
VN = toma de tension neutra (estandar o comunicante) ‘(DE
L L exterior
PF : Contacto preparado para cerrar
L L uUc4 : V1,V2,V3=toma de tension prep P o
externa opcional MCH : Motorreductor (*) \
o
L u M2C : 2 contactos programables (relés
internos) 24 Vcc ext. necesario
o
L L M6C : 6 contactos programables
(a conectar al médulo
externo M6C)

24 Vcc ext. necesario

A: Ampérmetro; P: A + potencia + protecciones parametrizables; H: P + arménicos.
Nota: en caso de utilizacion de bobinas MX o XF “comunicantes”, el tercer hilo debe ser el mismo si el médulo de comunicacién no se instala.
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Diagramas Masterpact NTO6 a NT16

de alambrad i i
€ alambrado Aparatos fijos y extraibles (cont.)

Contactos de senalizacion Contactos chasis

®desencl]ul:lado ® encOubad ® test

,.u.uw..w
cargados

13
()
2 [N A Y N T N YN ¥ < N
o ' SV I o o O A N = = - e
=3 [ © 100 © ™ MmO o o o =2
®e : 000 00 00 0 o}
i
: KsY
H ~
!
=r: I
!
8 @
)
L ot
. coz2\ cm CO3\ cm2\ cm
0o
CH
o O o. O O o
o - PP) o — -
© © [} 2] ™ >

Contactos de seiializacion

21 1

Contactos de seializacion Contactos chasis

OF4/OF3/0F2/OF1: CD2: Contactos de posicion “desenchufado”.
Contactos de posicion “abierto/cerrado” del aparato. CD1:

CE3: Contactos de posicion “enchufado”.

(*) Motor de rearme 440/480 Vca gEf
(motor 380 V + resistencia adicional)

CT1: Contactos de posicion “test”.

CN1 " - 440/480 V

piloto
“armado”
440/480 V

B1

CN2 " - 440/480 V
Leyenda:
- Aparato extraible solamente.
SDE1, OF1, OF2, OF3, OF4 suministrado en estandar.

52 Conexiones reales
(un solo hilo por punto de conexién).
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Diagramas
de alambrado

Masterpact NWO8 a NW63

Aparatos fijos y extraibles

Los esquemas representan circuitos “sin tensién”, todos los aparatos “abiertos, enchufados y armados” y los relés en posicién “reposo”.

Unidad de control

polelcia
N 01 02 O3

N S
N
teqgerefe- ---x/-r--r--r--

= -,_ N

EX - D> e
>
P—>>—+
Be—>
- =—0
-0
"""-)_Oﬁ

5]
DtV
o)

).J
)
)~J
)
).J

:
T

J

!

)

v

:

T

,

f

1

:

:

:

.
c

MeC

O
R

NN

V4

NN

o I e S R S LA A
! IR R T T I
ST N I B xi K (240cc
vl 2B 2 4
Unidad de control
Com UC1  UC2 UC3 UC4 M2C /| M6C
oco0olo oo o0ld b6 66 b6 o
E5E6 Z5 M1 M2M3 F2+ | V3 484 / Q3
ocolo ooold b6 66 b6 o
E3E4|Z3 z4 T3 T4 VN V2 474 | Q2
oco0olo oo old b6 66 b6 o
E1E21Z1 22 T1 T2 F1—- W1 471 1 Q1
A P H Unidad de control
u u u Com : E1-E6 =comunicacion
u u u UC1 : Z1-Z5 = selectividad l6gica
Z1=2ZSI OUT SOURCE
Z2=Z7SIOUT, z3=2SI
IN FUENTE
Z4 =ZSI IN ST (corto retardo)
Z5=ZSI IN GF (defecto a tierra)
L L L M1 = entrada blog. Vigi
(Micrologic 7)
] ] ]
L L L uUcC2 : T1,T2,T3, T4 = neutro exterior
M2, M3 = entrada bloque Vigi
(Micrologic 7)
L L L UC3 : F2+, F1—alimentacién 24 Vcc
exterior
L L VN = toma de tension neutra
exterior
L L Uc4 : V1,V2,V3=toma de tension
externa opcional
L L M2C : 2 contactos programables (relés
o internos) 2 Vcc ext. necesario
L L M6C : 6 contactos programables
(a conectar al modulo externo
M6C) 24 Vcc ext. necesario

A: Ampérmetro; P: A+ potencia + protecciones parametrizables; H: P + armonicos.

Mando eléctrico

o ° 88 4
| | \ E
- IR - B i. .. 12338
'@ | @ ! ! ] v =8
\ ! | o | T O
LI E-E R A EAE  Bh
- 'S - | v E- ' so LEQ
© @R iR
e ! TE- E-A 0 :
' ' ' BPO ' oo !
| | H |
' ' H ' ! ' [ '
RS :N o e ™ BN L L) :g E:m ~
- i 0 © '© (m] O 'Oé) << (5( & o« 'm @
; y
T
| |
\ |
| |

\ \/
o/ °
A

IO} I

© o © =} 5 15)
SDE2 / Res SDE1  MN /MX2 MX1 XF PF MCH
S 3462 6 05 d&Dd 618 dE 66
184 /| K2 84 D2 / C12 Cc2 A2 254 B2
& ) 506 v & & o
182 82 C3 A3 252 B3
§3468d 6 0688 D & d&dE 66 o
181 K1 81 D1 / C11 C1 A1 251 B1

Mando eléctrico

SDE2 : Contacto Senal de Defecto Eléctrico
o}
Res : Rearme adistancia
SDE1 : Contacto Senal de Defecto Eléctrico (suministrado en
estandar)
MN : Bobina de minima tension
o}
MX2 : Bobina de apertura
MX1 : Bobina de apertura
(estandar o comunicante)
XF : Bobina de cierre
(estandar o comunicante)
PF . Contacto preparado para cerrar
MCH : Motorreductor (*)

Nota: en caso de utilizacion de bobinas MX o XF “comunicantes”, el tercer hilo debe ser el mismo si el médulo de comunicacién no se instala.
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Diagramas
de alambrado

Masterpact NWO8 a NW63

Aparatos fijos y extraibles (cont.)

Contactos de senalizacion

® abierto ® cerrado

1111111

24

>0

Contactos de sefnalizacion

LY ILPT

6 66,66 6
42 | 32 22

S 5155 6 %
41 31 21

$14°

6,0
12

e
11

OF4
OF3
OF2
OF1

Contactos de
posicion
“abierto/cerrado”
del aparato

Leyenda:

%(56_6

242

5
241

J

245

- Aparato extraible solamente.

cerrado ®
<

i
5

235 | 225

OF24 o
EF24

no
enchufado !

o ®® enchufado
enchufado cerrado

abierto

P

O 1o

i

OF

CE

-2 L)

134 | 124

&% 6 66 o

232 | 222 | 212 | 142 | 132 | 122
6 66 55 b6 66 b6 o
231 | 221 | 211 | 141 | 131 | 121

Contactos de posicion
“abierto/cerrado” del aparato

Contacto combinado
“enchufado y cerrado”

OF23 o
EF23

OF22 o
EF22

OF21 o
EF21

OF14 o
EF14

OF13 o
EF13

OF12 o
EF12

OF11 0
EF11

Jid =)

1M1

115

Contactos chasis

® desenchufado ® enchufado

832

CD3

361

<t QN <+ « <t o
[ Y] o — '™
o 0 @ '™
00000
CD2 CD1 CE3
o. Oo. O
(] o —
«© o 0

821

)

Og34

322

CE2

Ogo4

312

CE1

0314

® test

034
OEI32

cos

J
J

024

OEI22
014

OEI12

co2\ cot

w
i
N

w
©
=

Contactos chasis

CE3: Contactos
CE2 de posicion
CE1 “enchufado”

.0.0.¢ | SDE1, OF1, OF2, OF3, OF4 suministrados en estandar.
5o Conexiones reales

(un solo hilo por punto de conexién).
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Diagramas Masterpact NT y NW

de alambrado ., . ..
Opcién de comunicaciéon

Conexionado de la opcién de comunicacion

____________ 914 812 314
Y vy LV2 Y microreloj
N integrado en
- ' médulo COM

: Modbus
B COM chasis

Micrologic 4’,7 modulo |
I U 9 comunicacion CCM
N DN AN IR aparato

proteccion

B'A'"B A

EGX 100

o—(
o—(
o—(
T
30—(
o—<
o—(
o—(
O—(
O—(
O—(
O—(
O—(
O—(

110/240 V AC
vVVvyvVYyYy 24/125 V DC

Todas las funciones de proteccion de la unidad de control tienen alimentacién propia. Al mismo tiempo, la alimentacién 24 Vcc exterior (médulo
AD) es necesaria en ciertos casos de explotacion segun la siguiente tabla:

Interruptor automatico cerrado abierto

omas de tension alimentado alimentado no alimentado
Opcidn de comunicacion no no no
Opcidn contactos de sefalizacion programables M2C, M6C si si si
Funcién proteccién no no no
Funcion visualizacién no ™ no @ si
Funcion fechado no no si®
Seiializacion de estado y mandos del interruptor automatico no no no
Identificacion, parametraje, ayuda a la explotacion y al no (™ no @ si

mantenimiento por bus de comunicacion

(1) Salvo para las unidades de control Micrologic A (si intensidad < 20 % In).
(2) Salvo para las unidades de control Micrologic A.
(3) La puesta en hora es manual; puede ser realizada automaticamente por el supervisor via bus de comunicacion.

El bus de comunicacién necesita su propia alimentacion 24 Vcc (El, E2). Esta alimentacion es diferente de la 24
Vcc exterior (Fl—, F2+).

El médulo bateria (BAT), montado en cascada detras del médulo AD, permite asegurar una continuidad de
alimentacioén en caso de pérdida de alimentacion del médulo AD.

Las tomas de tension estan integradas en estandar sobre las conexiones inferiores del interruptor automatico.
Es posible conectar exteriormente al aparato el mando de la opcién toma de tension externa PTE. Con la opcién
PTE, las tomas de tension internas son desconectadas y los bornes Vn, VI, V2, V3 desde ese momento son
conectados exclusivamente a la unidad de control Micrologic (P y H inicamente). La opcion PTE es necesaria
con las tensiones

<100 Vy>690V (en este caso hay que prever un transformador de tension). Cuando se utiliza la opcién PTE
es obligatorio proteger la toma de tensidn contra eventuales cortocircuitos. Esta proteccion, instalada ademas
sobre el juego de barras, se realiza con un interruptor guardamotor P25M (calibre 1 A) asociado a un contacto
auxiliar (ref. 21104 + 21117). Esta toma de tension esta reservada Unicamente a la unidad de control y no debe
ser utilizada en ningun caso para alimentar otros circuitos exteriores al tablero.
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dD;aagI;ar:Erzdo CompaCt NS:
Masterpact NT y NW

Opcién de comunicacién (cont.)

Conexion de los interruptores a la red de comunicacién Modbus

Ethernet

1 Fuente de alimentacion (AD)

2 Ethernet Pasarela de comunicaciéon (EGX100)

3 Modulo de comunicacion
(TRV00210) con accesorio de conexién
(TRV00217)

4 Red de comunicacion Modbus (RS485)

5 Cable ULP

6 Display FDM121(TRV00121)

4 7 Compact NSX cord (LV434200, LV434201,

LV434202)

8 Modulo de Comunicacion CCM “chassis”

9 Cable conexiéon ULP (LV434195, LV434196,

LV434197)
10 Mddulo de comunicacién Modbus BCM ULP

Compact NSX400 + BSCM

Compact NS630b
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Diagramas
de alambrado

Masterpact
Proteccion falla a tierra

Caracteristicas de la conexion
del circuito secundario del
transformador de intensidad
para el neutro exterior

Los Masterpact con Micrologic 6A/E/P/H llevan:

m Cable blindado con dos pares trenzados.

HT1 trenzado con T2.

m Blindaje conectado a un solo extremo de GND.

M Longitud max.: 4 m.

m Seccion del cable: 0,4 a 1,5 mm2.

m Cable recomendado: Belden 9552 o equivalente.
Para el correcto cableado de CT neutral, consulte las
instrucciones Boletin 48041-082-03.

No retire el puente de la Micrologic instalado en fabrica
entre T1y T2 a menos CT neutro esta conectado.

En caso de alimentacion inferior, el cableado de
auxiliares y de potencia es idéntico (H1 conectado en
la fuente y H2 conectado en el receptor).

En versién tetrapolar, para realizar una proteccion de
tipo residual, el transformador de intensidad para el
neutro exterior no es necesario.

El conexionado de la sefial V, es necesario
unicamente para medir la potencia (3 @, 4 hilos, 4TC).

Caracteristicas de la conexion
del circuito secundario

Los Masterpact con Micrologic 6A/E/P/H llevan:

H Cable no blindado con un par trenzado.

M Longitud max.: 150 m.

m Secion del cable: 0,4 a 1,5 mm2.

M Los bornes 5y 6 son exclusivos.

m Utilizar el borne 5 para interruptores automaticos
NWO08 a 40.

m Utilizar el borne 6 para interruptores automaticos
NW40b a 63.

H Cable recomendado: Belden 9409 o equivalente

Para proteccion de tierra tipo “residual”

N L1 L2 L3
YYYY £ T2 ANRRK
0 Y
\ A ~ N AN AN AN

5N\
77

N\ /7

N AN I I I
[T
[
[
[
[
[
[
[
[

Micrologic 6

o\~
).J

)
).J

(1

v

Las sefiales SG1y SG2, X1y X2 forman un par trenzado.
El blindaje se conecta solo por un cabo al borne de tierra.

Para proteccion de tierra “Source Ground Return” (SGR)

-

Z3
Z4
z5

N

i

5N\
5N\
5N\

B>

[}

[T

‘f:\:
).J
)
)\J
)
).J

Micrologic 6

S ASGRLRITEP L
< <e—

< ‘e

< <<

o | o
o) modulo MDGF
o2 [ o2 13 14
== O
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Diagramas
de alambrado

Masterpact
Proteccidn falla diferencial/neutro
Selectividad légica

Caracteristicas de conexion del
circuito secundario del trafo
sumador

Los Masterpact con las Micrologic 7 A/P/H llevan:
H Cable no blindado con 2 pares trenzados:

O M2 trenzado con M3.

O M1 trenzado con el otro conductor.

M Longitud max.: 4 m.

m Seccion del cable: 0,4 a 1,5 mm>.

Nota: La distancia maxima admitida entre dos equipos es 3000
mts. y el maximo nimero de equipos es 100.

Proteccion diferencial

IEERE
HHE
ay RN
EOY0XON .

Micrologic 7

2 i
ggwwllﬁ

Gureenesans

M1
T
Fi-

M2
o

vVVvyvVYY

Selectividad l6gica

interruptor A Z1
aguas 720 tsd =0,3
arriba - 73

Z4

Z5

- 73 tsd =0,2

71 interruptor 71
AN z2 aguas N z2
73 abajo 73
Z4 z4
Z5 z5

Mediante un hilo piloto se unen varios interruptores automaticos equipados con la
unidad de control Micrologic A/P/H, como ilustra el esquema adjunto.

Cuando la unidad de control detecta un defecto, emite una sefial al aparato de aguas
arriba quien verifica la presencia de sefial proviniente de algun aparato de aguas
abajo. En el caso de que llegue una sefial de abajo, el aparato permanece cerrado el
tiempo total de su temporizacién. En caso contrario, dispara inmediatamente sea cual
sea su umbral de temporizacion.

Defecto 1:

Sélo el interruptor A detecta el defecto. No recibe ninguna sefial de abajo y dispara
inmediatamente aunque esté temporizado a 0,3 s.

Defecto 2:

Los interruptores automaticos Ay B detectan el defecto. El interruptor A recibe una
sefal del interruptor B, por lo que respeta su temporizacion preregulada de 0,3. El
interruptor B no recibe ninguna sefial de abajo y dispara instantdneamente aunque
esté regulado a 0,2.
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Diagramas Medidores de energia

de alambrado . o e
IME y serie IEM31xx
Conexién

Conexiéon Medidores de energia Monofasico

Circuito monofasico

> Haciacontador M No conectar el secundario del Tl a tierra (S2).
de impulsos
(ME1zr) i N

pal” \S2

M Respetarimperativamente el sentido de circulacién de los cables de potencia dentro
del primario de los transformadores de corriente. Los cables deben entrar por “P1” y
== salir por “P2” hacia los receptores.

N W A I—P—ED—F I—b—
iME1/iME1zr

Conexion Medidores de energia Trifasico IEM31XX

Salida de pulso y comunicaciones

Diagrama de conexion de iEM3110 Diagrama de conexién de iEM3150
S | o
: ‘ oV
- DO = A/ Rx-, A/ Tx- Modbus RS 485
‘ D1=B'/Rx+, B/ Tx+
oo
1 —F o
1 Ll =Y
iEMat1s 00 = /kWh [
oN ]
500« /kWh [ N
| o _ 1
elelelelelal e
L I T M\O /T T I 1T T
— — NOTA: El cableado eléctrico se explica en la siguiente tabla.
NOTA: El cableado eléctrico se e La salida de pulso es compatible con el formato SO.
explica en la siguiente tabla. e La salida digital del IEM3155 es independiente de la polaridad.

La salida de pulso es compatible con e La saliday entrada digitales son eléctricamente independientes.

el formato SO.
La salida de pulso del iEM3110 puede
conectarse directamente a una

entrada de 24VCC (<30VCC) de un Desc"pcwn general JL
PLC Zelio o Twido. . - .
. Los diagramas siguientes muestran cémo conectar los
Para otros concentradores, si VCC/ . ) . .
contadores de energia a un sistema de alimentacion EM

Rin>15mA, afiada una resistencia
Radd=(VCC/0,01)-Rin Q

o
©
©
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©
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monofasico o trifasico de 3- o 4-hilos.

iEM31+* Asociado con un contactor

Requisitos de conexion para iEM3100 /iEM3110/

m Cuando el contador de energia esté asociado con un [Load |
contactor, conecte el contador de energia aguas arriba

del contactor.

M El contador de energia debe estar protegido con un

disyuntor.
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Diagramas
de alambrado

Medidores de energia
series iEM3 1xx

Conexidon

Cableado de los sistemas monofasicos para mediciones directas

Sistema de alimentacion

Contador de energia

Cableado del contador de energia

1PH2W L-N

e EM3110
e EM3150

—
N N L1 L1 L2 L2 L3 L3

eletelelelelete)

o i — - T
=

-

Cableado de los sistemas trifasicos para mediciones directas

Sistema de alimentacion

Contador de energia

Cableado del contador de energia

3PH3W

e iEM3110 _
o iEM3150 N N UL L2 L2 L3 L
HOOOHOHHD
1T et T
L1
L2
L3 L
3PH4W
e EM3110 —
e iEM3150 NN UL L2 L2 LY
D€ DODD
= = B = T
L1
L2
L3 I
N
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3iaglramss . Conexion
e alambrado iIEM3210/iEM3250

Diagrama de conexion de iEM3210 Diagrama de conexion de iEM3250
AEM3210
‘ <
Rin ov
DO =A'/Rx-, A/ Tx- Modbus RS 485
Radd D1=B"/Rx+, B/ Tx+
5...30 Vc 5
| —
(N ———, (&)  ——7 (&)
v ° Q20020 * *
oC=_J (21%) T
EM3215 oN O
oN Qg 5000 # /kWh [
5000 « /kWh [
£ 0 mexon et —
— r(TU 2) (13)
Vi V2 V3 Vn S1(H)S2 SW(IZ)(SZ S$1 ‘3)52 v vow @ @ é @ @ é
(R NA%) @2 22
@@ ®@®®®@ [ I 1T MO /T 1T I I T
“\JJ T T\O/ T ‘\H_/”' =7 7
NOTA: El cableado eléctrico se explica en la siguiente NOTA: El cableado eléctrico se explica en la siguiente
tabla. tabla.
La salida de pulso es compatible con el formato SO. La salida de pulso es compatible con el formato SO.
La salida de pulso del iEM3210 indica el consumo La salida digital del iEM3255 es independiente de la
primario teniendo en cuenta las relaciones de transfor-  polaridad.
mador. La salida y entrada digitales son eléctricamente inde-
La salida de pulso del iEM3210 puede conectarse di- pendientes.
rectamente a una entrada de 24VCC (<30VCC) de un
PLC Zelio o Twido.
Para otros concentradores, si VCC/Rin>15mA, afiada
una resistencia Radd=(VCC/0,01)-Rin Q
Cableado de sistemas monofasicos con TC
Contador de energia Sistema de alimentacién| Cableado del contador de energia
e iEM3210 TPH2W LN
e iEM3250
o}
o}
©
3PH3W =
@7 @©
. i ' - — r (O]
J:(:L_‘ ] ke
-0—0 -0— -0—, ]
iz :
o—o— -0—0- - —0 - =
T 1 ¢
S1 S2 =
L1 )
L2 S g
L3 52
/ o
3PH4W Vi V2 V3 Vn 51"1)52 silmsz 51‘“‘)52 3 TC
QEsipas=_Si
-0—-0—,
% oo—o—' %j—oe-_o - _T%
T L
S1 S2 =
L1 NIEI =)
L2 @m 52
L3 ol
N /
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Diagramas Conexion
e alambrado

PM3250 /PM3255
Diagrama de conexion de PM3250 Alimentacion eléctrica PM3210/ 3250

Cableado del medidor de potencia
PM3255 | PM3zss 100.. 277 V de CA, 45...65 Hz
11.. .-il:i‘u"— .40 V= oy
Modbus RS-485

DO =A T Rx-, &Y Tx-
D1 =8"JRx+, B/ Txt)

NOTA: El cableado eléctrico se explica en la siguiente tabla.
Las salidas digitales del PM3255 son independientes de la polaridad.
Las entradas y salidas digitales son eléctricamente independientes.

Cableado de sistemas monofasicos con TC

Sistema de Cableado del medidor de potencia
alimentacion
1PH2W L-N
{?ﬁ%_@@@@
'R:.':—‘ -
o | o 1
T_ 51 5’+
S
3PH3W = 3TC
Py
IT 0 i
1
L1 51‘\32
L2 T =
L3 e SH 5D
L)
3PH4AW = — 5 3TC
L E :?;?.?"
L0, 8,
L1 T Sj‘\ﬁ -
L2 B REE
L3 T
N N
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Diagramas Power Meter PM1200

de alambrado

L1 L2 L3 N . L1 N
Linea Linea
3

y,
>

YY Y

L=481V

0.25A

Use TT, si
VAC LL >481 V- s T

= 3 B
g s g s
o—fof & 7 g
s2 = g
s L | o+o £ w2
otoPls v 2 4°
- S xe
& 5 gF X8
8 g g S o gl
sz g oto % 3z
O——0— = = = . ” < 2 =5 i i6
£z 25 Alimentacién AUX § - R|3«§> G\LIT::‘;%O\I;Q%C
Sl % de 44 a 277 VAC/DC 2 5 9|2
n z = = » & |
et = 5 & ==
— Carga
Y 'Y Y 9 RS 485 c . i6
Carga RS 485 } Comunicacion o omunicacion
»J (PM1200) »§ (PM1200)

Power Meter
series PM700y PM80O

Hardware

Power Meter serie 700 - Conexion 4 hilos con 3 TC Power Meter serie 800 - Conexion 4 hilos con 3 TC

N L1L2 L3 100 - 415V AC

i 125 - 250 V DC 100 - 415V AC
g i 125-250V DC
g PM700 ENLIL2L3 @

r— - 2 =

! LT : PME00

TProtection | LV
b vs

j 9|v2

TProtection
4? 4>7 10| V3

]

— | g
C i ] @
<s1 I‘ %_ 1 (+) o | ‘E
‘ 1o st . - I
3631 %’ tS)IhoEing i | 12 (+) C g % i = }H §
oc 2o st ) ” 2
s&j:A T 13 (SZ - ! Blogk ’ 5 }lz é
2 _; S L 13¢) <:§: (L T 16 }IS g
= VLL < 480 VAC 1 | o = g
P
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Diagramas Power Meter

de alambrado .
serie PM800O
Equipo

- T 71 Tt L Fuente de alimentacion externa
I Modulo E/S | J é 3-30VC
Caga

| R1 | 16 N (-) 6-240VE
T <2A
I 15 IEE L) Fuente de alimentacion externa
I Ro L |14 3-30VC
| T 13 Caga <100 N () 6-240VE
st | 12 [— —{T 11 L ()

I s2 | 11 ? I:ggrce de a/limentacién externa
! Comdn S1, 2 10 :
I EA1 - NS 9 -
| AT+ 3 \rIgI a1l g ( )+Fuente de tension 0-5 V CC/Fuente de intensidad 4-20 mA
| EA2 - X Ver ’ - . ) .

N .,. O Fuente de tensién 0-5 V CC/Fuente de intensidad 4-20 mA
I EA2 + notal| 6 i +

Ver nota 3. Malla a tierra 5 1 R = Salida de relé
I SAT - _ - S = Estado de la entrada
4 $ 600<max. Al =Entradaanalégica
I SAT + Ver nota 2 3 + " AO = Salida analdgica
I SA2 - 2 HY - .
SA2 it & 600<max. —|— = Contacto normalmente abierto

| + 1 : + 7H/— = Contacto normalmente cerrado

- - - - - - = -

1. En modo corriente, la resistencia de entrada es de 250 . En modo tension, la resistencia de entrada es de 12,75 k

PM8M26: fuente de alimentacién interna 24 V CC

- - — — — — — — 1
| Modulo E/S |
I I 16 Carga oA
I R1 R1- Comin AN 15 L# Fuente de alimentacion externa
| - 14 ( Carga 3-30VCC
| — 13 [Carga | NGO SrFOVE
| R2 R2- Comun N 12 L) Fuente de alimentacion externa

11 | Carga } 3-30VCC
I 24V [ 190 N() 6-240VCA
| st 9 ——— -

24V N\ NOTA: Se puede usar una Unica fuente de
I S2| 8 " alimentacion externa en lugar de las multiples
| Referencias comuin S1, S2 (24 V) 7 fuentes que se indican
| S3 | 6 [—
sS4 | 5 {—2

| S3, S4 Comun 4
I S5 | 3 I
| s6 | 2 {1
| S5, S6 Comun L

I

—|— = Contacto normalmente abierto
—/H/— = Contacto normalmente cerrado

La fuente de 24 V puede alimentar
a un maximo de ocho entradas digitales
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Diagramas
de alambrado

Power Meter

serie PM80O

Equipo
PM8M26: fuente de alimentacion externa24 V CC
- - — — — — — — 1
I Modulo E/S |
M
| L 16 Carga <oA
| R1 R1- Comun C 15 L(H Fuente de alimentacion externa
| AN 14 H Carga 3-30VCC
N (- 6-240V CA
s 13 Carga <2 A ()
R2 R2- Comun N 12 L(#® Fuente de alimentacion externa
! A 11 |{Carga } 3-30VCC
| 24V | 10 N () 6-240V CA
No conectado 100 mA
I s1| 9 | — 11 L (+)
Fuente de alimentacién externa
I $2| 8 % 20150V L
| Referencias comin S1, S2 (24 V) 7 100 mA )
| S3 | 6 | —+ T 11 L
Fuente de alimentacién externa
| s4| 5 ? 20- 150/ 7
$3, S4 Comun 4 N ()
100 mA
I s5 | 3 I 1} L
sS6 2 Fuente de alimentacion externa
! ? 20- 150/ 7.
| S5, $6 Comun 1 N() =
I NOTA: Se puede usar una Unica fuente de
alimentacion externa en lugar de las multiples
| | limentacién ext lugar de las multip|
- - - - - - = = fuentes que se indican.
— I~ = Contacto normalmente abierto
—/H’— = Contacto normalmente cerrado
— — — — — — — — |
| Modulo E/S |
I
| T 10 Carga oA
| R1 R1- Comun C 9 L (+) Fuente de alimentacion externa
| 3 3 Carga | 3-30VCC
N () 6-240V CA
P 7 [Carga }——
2A
| 2o Ro- com S
R2 - Comun 6 L (+) Fuente de alimentacién externa
| 5 _| Carga 3-30VCC o
6-240V CA 9
4 N () B
| No conectado 100 mA o}
| 51 [ 3 Iy 0 . =
] I—I Fuente de alimentacién externa ©
I s2] 2 19-30V CC g
| Referencias comunes S12S I é
©
I I Q
2
I I
| | | @)
—||— = Contacto normalmente abierto -—
I I = Contacto normalmente cerrado
— — — — JR— — — — -
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Diagramas
de alambrado

Power Meter

PM5100/PM5110
Cableado

o 12} (3]

UL: CAT Il

20-347VLN/35-600VLL 100-277VLN/415VLL + 10%~ 40V = MAX
IEC: CAT Il 50/60 £ 5 Hz < 11VA 20mA = MAX
20-400VLN/35-600VLL  125:250V £ 20% < 4W D+
V1 V2 V3 VN L1 L2
m @ ©E @ @) (9

RS-485 il

Modbus {(42) (23) (24) (25)
D1 DO SHLD 0V
e

C

RS-485

1A/5A NOM, 0.005-5(6)A

=
ov Modbus
DO =Rx-, Tx- [ RS-485

]

D1 =Rx+, Tx+

o 2] 3]

(4

Voltage Inputs Control Power

Digital Output

Current Inputs

Entradas de tension Alimentacion

8|

Salida digital

Entradas de intensidad

(T

0

@

(1) V1,V2, V3, VN 0.82-3.31 mm2(18 - 12 AWG) 0.28 in (7 mm) 0.5-0.6 N'm (4.4 - 5.3 inIb) M3
(2] L1, L2 0.82-3.31 mm 2 (18 - 12 AWG) 0.28 in (7 mm) 0.5-0.6 N'm (4.4 - 5.3 in'Ib) M3
3) D1+, -/C 0.33-2.08 mm 2 (22 - 14 AWG) 0.24 in (6 mm) 0.5-0.6 N-m (4.4 - 5.3 in:Ib) M2
o [T T T T T 0.82-3.31 mm2(18 - 12 AWG) 3.680.08 [.145+.003] DIA 0.9-1.0N-m (8.0 -9.0in-Ib) PH1
147 17 247 22 '3+ 3- %5 250 MAX
3.680.08 [.145%.003]
M%& [250] MAX
5] +,-,%,C 0.33-3.31 mm2(22 - 12 AWG) 0.24 in (6 mm) 0.5-0.6 N-m (4.4 -5.3in:Ib) M3

‘ Cable recomendado

‘ RS-485 : Belden 3105A / Belden 3106A
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Diagramas Power Meter

de alambrado PM5320
Cableado

o 2] (3] o

(CATI) UL: CAT I
250VIBA~ peg e 20-047VLNBS-00VLL  100-277VLNATSVLL £10%~ 0 o e 0 e - .
30V/5A IEC: CAT Il 50/60 + 5 Hz < 11VA 60) 62) (40) (42) 57) (56)
NO | NO_ 20400VLN/35-690VLL  125-250V £ 20% =< 4w  20MA=MAX|36V- MAX|8mA= MAX 60) (62  (40) (42 (57) (56)
<40V <40V

RELAY1 RELAY2 Vi V2 V3 VN 02 & | anas | s
(70)(71) (73)(74) M @ @ @ 8) (9)

< <
EJ EJ
S S
8 8
O

D

Se muestra el cableado de entrada de estado para la
fuente de tension interna.

La tension de humectacion no debe utilizarse como fuente
de alit ion para otros di: itivos.

-/c es comun en salidas digitales, entradas de estado y
tensiones de humectacion.

Modbus TCP/IP

(10 (11) (12)
|

(13) (14) (15)
2 o '3

3+
u794~

Modbus [ (22) (23) (24) (25)
SHLD 1AJ5A NOM, 0.005-5(6)A
RS-485 { D1 DOSHLD OV
-
‘ E@
ov
Modbus
DO = Rx-, Tx-
D1 =Rt Txk } RS-485
(1] BT )
NO TNO @ El dispositivo de proteccion de sobreintensidad
RELAY 1 RELAY 2 debe ser adecuado para la intensidad de
(70)(71)(73)(74) cortocircuito en el punto de conexion.

o 2] 3] (4] 5] 6]

@ Relé Entradas de Alimentacion Entrada de estado/ Entradas de Ethernet
tension Salida digital intensidad

@ | RELAY1, RELAY2 0.33-3.31 mm 2 (22 - 12 AWG) 0.24 in (6 mm) 0.5-0.6N'm (4.4 -5.3in'lb) M3
® |[V1.V2 V3 VN 0.82-3.31 mm 2 (18 - 12 AWG) 0.28 in (7 mm) 0.5-0.6N'm (4.4 - 5.3 in'lb) M3
© |[L1L2 0.82-3.31 mm 2 (18 - 12 AWG) 0.28 in (7 mm) 0.5-0.6N'm (4.4 -5.3 in'lb) M3
@ | D1+ D2+, S1+,S2+,-/C, + 0.33 - 2.08 mm 2 (22 - 14 AWG) 0.24 in (6 mm) 0.5-0.6N'm (4.4 -5.3 in'lb) M2
0.82-3.31 mm2(18 - 12 AWG + 0.9-1.0N'm(8.0-9.0in'lb PH1

e I1+y I,]_, I2+y |2_, I3+, |3_ ( ) 3.62:05.08 [.145£.003] DIA ( ) &

% 35 [.250] MAX -%

3.68£0.08 [.145+.003] ke

M@iss [.250] MAX I

@

@©

@ | ETHERNET RJ-45 %

Q@ |[+-=cC 0.33-3.31 mm 2 (22 - 12 AWG) | 0.24 in (6 mm) 0.5-0.6N'm (4.4 -5.3in'lb) M3 0

‘ Cable recomendado ‘ RS-485 : Belden 3105A / Belden 3106A g

(@)

.0

(&)

-
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Diagramas
de alambrado

PM5560
Cableado

RS-485 +=Rx+, Tx+
-=Rx-, Tx-
c=0v

* < RJ-45

10/100Base-TX
—

ETH1 ETH2
!

— S2_S3_S4 D1
2902099__| (292

+-8c¢ ETH1 ETH2
—
(229
|

ETHERNET

ETHERNET
SWITCH/ HUB

iﬂ?l S0

Ju@ D1 (+)

120 Q

ETHERNET

ETHERNET

3.68 mm £0.08 [.145 in £.003] DIA

11+, 11-, 12+, 12-, 13+, 13-, 14+, 14- 0.82-3.31 mm? (18 - 12 AWG) @ (PH2) 0.9-1.0N'm (8.0-9.0in"Ib)
6.35 mm [0.250 in] MAX

V1,V2, V3, VN
1 12 0.82 - 3.31 mm? (18 - 12 AWG) 7 mm (0.28 in) @ (M3)
+-,%C 0.5-0.6 N-m (4.4 - 5.3 in-Ib)
S1+, 81-, S2+, S2-, S3+, 83, S4+, S4- | 0.05 - 3.31 mm? (30 - 12 AWG) 6 mm (0.24 in) @ (M3)
D1+. D1-, D2+, D1-

@ o T Interruptor pormalmente

abierto
-
IEC
ANSI mvvvv L = oo
10/30 Schneider
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e do Power Meter
serie PM5000

Conexion

OPHOWDIO COPHOWLIO CPH3W O OO0

() (12) (13)

(1) (12) (13)

V1V2V3VN

V1V2V3VN
2000

V1V2V3VN

(1) (12) (13) V1V2V3VN
Q0 0QQ

oo ooooo

3000

V1V2V3VN

(1) (12) (13)

300003000 3000000000 3000000000

V1V2V3VN (1) (12) (1B) V1V2V3VN VAV2V3UN (1) (12) (13)
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de tambrado ION 7550
ION 7650

Guia de instalacion

Diagrama de conexion en Y de 3 elementos, 3 TPs

Se requiere un fusible
para el terminal N/- si su
fuente de alim. no estd
conectada al terminal de
. tierra G

para conectar a tierra la
fuente de alimentacién de
CA

EINN

Z 0w >

avon

e

14 Opcional
¢ ¢ oA VOOV OO O 3A

OO0 O OLORORORORORONO) m B
Vi V2 V3 Va Vet 1115121 55131 3, 141 5151 |, = G L/+ N/-

347 VL-N / 600 V L-L max.
VOLTS MODE = 4W-Wye

Diagrama de conexion en Y de 4 cables, 2'2 elementos, 2 TPs

— A - 6 Se requiere un fusible
=z > para el terminal N/- si
m B g O | su fuente de alim. no
C estd conectada al
¢ terminal de tierra G
N=—g ’ ’ N para conectar a tierra la
fuente de alimentacion
1 de CA
o™ M M 14 Opcional
oA DOV O 3A
00000000 m =
Vi V2 V3 V4 Vref 111,121 55181 5,141,151 ., = G L/+ N/-

Utilice TPs para voltajes superiores a 347 VL-N / 600 V L-L.
Cableado en Y (en estrella) para circuitos primario y secundario del TP.
VOLTS MODE = 4W-Wye

Conexion de 3 cables en delta, 2 "2 elementos, 2 TPsy 3TCs s

— A - — | Se requiere un fusible
Z & O para el terminal N/- si
m g 2> | su fuente de alim. no
C O | esta conectada al
M terminal de tierra G
para conectar a tierra la
fuente de alimentacion
de CA
2 OO0V O 3A
O “O00000 m =
Vi V2 V3 Va Vet I, 021, 131 1, la1 o051 ., = G L/+ N/-
Utilice TPs para voltajes superiores a 600 V L-L
VOLTS MODE(MODO VOLTIOS)= Delta
Utilizacion de transformadores de potencia
120V L-N6208 V L-L No
277V L-N6408V L-L No
CableenY
347V L-N6600V L-L No
superiora 347 VL-N 6600V L-L Si
120V L-N6240V L-L No
Monofasico 277V L-N6554 V L-L No
superiora 277 VL-N 6554 V L-L Si
hasta 600 V L-L No
Delta
superiora 600V L-L Si

10732 Scléneider
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Diagramas ION 8650

de alambrado .. . .
Conexidon de entradas de voltaje y de corriente

Forma 9S (3 elementos) Forma 9S 4 cablesen Y, 3 TPs, 3 TCs

A O AT

Vb/240°

9 7 5 3 1
DD DD D Jeter
2923000 Ground PF = 0.9 (25° Lag) VioVa Vs Vret 111135 121 1, 131 3,

10 8 6 4 2

|||-()II|—_|

Ground
VOLTS MODE = 9S-4 Wire Wye/Delta

Forma9, 3 cables en Y, 3 TPs, 3 TCs (tablero)

—A

iH

Vb/240°

.||.le

PF = 0.9 (25° Lag) Vi V2 V3 Vief 111, 121, 181 5,

Forma 35S (2 elementos) Forma 35S, 4 cablesenY, 2 TPs, 3TCs

e
A - Ar
A (2) B : B8O
c o Zc - c»
M N—g N O

i

9 7 5 3 1 -z
© 0 @0 0| o

Conexi6n @ @ O @ O atierra

Switchgeal H 10 8 s 4 >
Chaste > Shaers PF = 0.9 (25° Laq) Vi Vs Vet T 131 e

490 Aonnsa

o
ol
@©
P,
ol
IS
Q©
@©
o
©
%]
@©
IS
e
o)
.©
(@]
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